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Równanie różniczkowe linii ugięcia
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Równanie różniczkowe linii ugięcia:
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Równanie momentu:
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Podstawiając równanie momentów do równania różniczkowego otrzymujemy:
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Aby uzyskać równanie linii ugięcia należy dwukrotnie scałkować powyższe równanie:
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Wykorzystując warunki brzegowe obliczam stałe C i D:
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Wykorzystując obliczenia z pierwszej części projektu:
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Równanie linii ugięcia:
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Sprawdzenie:
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Poszukiwane ugięcie w połowie pręta wynosi:

[ ]mux 01955,0
2
37 ==



METODA PRZEMIESZCZEN- OBLICZENIE UGIĘCIA

Politechnika Poznańska Adam Łodygowski ®

26

Obliczenie ugięcia metodą pracy wirtualnej:
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Korzystając z metody Wereszczagina- Mohra mnożenia wykresów otrzymujemy:
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